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Navigation – 8. Radar

1. Navigeringens grunder 
2. Magnetism och kompasser 
3. Kartor 
4. Död räkning 
5. Navigering under flygning 
6. Grundläggande teori för radioutbredning 
7. Radiohjälpmedel 
8. Radar 
9. Globala satellitbaserade navigationssystem
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Navigation – 8. Radar (forts)

Primärradar, markradar

Radar = RAdio Detection And Ranging

En utsänd signal reflekteras av ett föremål 
och uppfattas av radarutrustningen. En presentation på en skärm

En nackdel är att inte bara flygplanet utan fler ekon erhålles. Primärradar är numera ovanliga.
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Navigation – 8. Radar (forts)

Sekundäradar

I en sekundärradar frågar en  interrogator 
(’marken’) på 1030 MHz och transpondern i 
flygplanet svarar på 1090 MHz.

Det finns flera utförande av transpondrar. De skall stå i 
STBY då de inte används och i ALT då de används (STBY 
också medan koden ställs in eller ändras.)

Mode A: sänder bara inställd kod 

Mode C: sänder kod och info om höjd 

Mode S: 24-bitars kod med mycket info

Transpondermoder: 

7500: utsatt för brott 

7600: radiobortfall 

7700: Nödsituation

Speciella koder: 
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