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Navigation	–	6.	Grundläggande	teori	för	radioutbredning	

1.  Navigeringens	grunder	
2.  Magnetism	och	kompasser	
3.  Kartor	
4.  Död	räkning	
5.  Navigering	under	flygning	
6.  Grundläggande	teori	för	radioutbredning	
7.  Radiohjälpmedel	
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9.  Globala	satellitbaserade	navigationssystem	
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Navigation	–	6.	Grundläggande	teori	för	radioutbredning	(forts)	

En	radiovåg	är	en	sinuskurva.	Grafen	anger	en	
full	våglängd	där	Y-axeln	är	vågens	amplitud.	X-
axeln	är	en	cirkels	gradtal.	(I	matematiken	anges	
detta	oftast	som	intervallet	(0	–	2π	radianer).	
Efter	90°	och	270°	når	kurvan	sina	extrema	
punkter.	

En	radiovåg	moduleras	på	flera	sätt:	

1.  Frekvensmodulering	(FM)	
2.  Amplitudmodulering	(AM)	
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Navigation	–	6.	Grundläggande	teori	för	radioutbredning	(forts)	

Samband	mellan	frekvens	och	våglängd	

våglängd = ljusets hastighet/frekvens = 300 000/300 000 = 1 km dvs 1000 m  

(Notera	att	’Våglängder’	är	skrivna	i	’omvänd’	ordning.)	

(NDB	vid	Kungsängen)	

Antag att ljusets hastighet är 300 000 km/sek och att 
frekvensen är 300 – 3000 kHz dvs 300 000 – 3 000 000 Hz.  

våglängd = ljusets hastighet/frekvens = 300 000/3 000 000 = 0.1 km dvs 100 m  
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