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Navigation –5. Navigering under flygning (forts)

Förberedelser

Följande bör finnas på kartan: 

1. Tydlig färdlinje 
2. Markerade brytpunkter 
3. Tidsmarkeringar vid t.ex. var 6:e minut 
4. Kompassriktning för varje del av färdlinjen 
5. Markeringar av hinder (master o.d.) 
6. En pil som anger vindriktning

Även om man idag använder elektroniska hjälpmedel 
måste kartan vara välpreparerad och lättillgänglig 
under flygningen. 

Också annan info såsom flygplatskort, frekvenser, 
telefonnummer måste också finnas till hands.

OBS det är lätt att navigera efter karta på marken 
men svårare i luften. Tydliga landmärken är (vita) 
kyrkor, master, skorstenar, o.d. 

Mindre vägar, järnvägar, högspänningsledningar, 
o.d. är inte så framträdande som man tror.
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Navigation –5. Navigering under flygning (forts)

Positionen över marken måste följas kontinuerligt, från punkt till punkt. Figuren 
nedan anger ett sätt att finna positionen genom att använda två tänkta linjer. 
”Din position” är dock knappast rätt position eftersom det inte går att se rakt i 
lodrät riktningen från flygplanet (som därför är lite vid sidan om punkten). 

Om det är lämpligare kan flygningen planeras mellan distinkta punkter. Ibland 
måste flygningen planeras i ’sick-sack’ för att undvika andra kontrollzoner, R-
områden, etc.
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Navigation –5. Navigering under flygning (forts)

Vinklar och avstånd är matematiskt förbundna med varandra. Antag att avstånd anges i en 
viss enhet, t.ex. nm eller km. En enkel tumregel anger att ’motstående sida’ är lika stor i nm 
eller km som vinkeln anger. (Tumregeln gäller upp till cirka 20°).  

Navigering m.hj.a. vinklar och avstånd.
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Navigation –5. Navigering under flygning (forts)

Beräkning sidor – några exempel sin(alfa) = motstående/hypotenusa 

cos(alfa) = närliggande/hypotenusa 

Detta ger:

Def:

motstående = sin(alfa) . hypotenusa 

närliggande = cos(alfa) . hypotenusa 

sin(15) = 0.26 
sin(30) = 0.50 
sin(45) = 0.71 
sin(60) = 0.87

cos(15) = 0.97 
cos(30) = 0.87 
cos(45) = 0.71 
cos(60) = 0.50

Antag att motvinden vid landning faller in 
snett från vänster 15° med 20 kt. Hur stor 
är motvinds- och sidvindskomposanten?  

- Vindhastigheten är ’hypotenusan’ 
- Motvindskomposant är ’närliggande’ 
- Sidvindskomposant är ’motstående’

Motvindskomposant = närliggande = 0.97 . 20 = 19 kt  
Sidvindskomposant = motstående = 0.26 . 20 = 5 kt  



1. Navigeringens grunder 
2. Magnetism och kompasser 
3. Kartor 
4. Död räkning 
5. Navigering under flygning 
6. Grundläggande teori för radioutbredning 
7. Radiohjälpmedel 
8. Radar 
9. Globala satellitbaserade navigationssystem

Navigation – 5. Navigering under flygning

SLUT

6


