
1

Ingemar	Sjöström


ingemar.sjostrom@nafk.se


070	593	7505

Navigation	–	2.	Magnetism	och	kompasser

1. Navigeringens	grunder

2. Magnetism	och	kompasser

3. Kartor

4. Död	räkning

5. Navigering	under	flygning

6. Grundläggande	teori	för	radioutbredning

7. Radiohjälpmedel

8. Radar

9. Globala	satellitbaserade	navigationssystem

mailto:Ingemar.sjostrom@nafk.se


2

Navigation	–	2.	Magnetism	och	kompasser	(forts)

En	magnetkompass	ställer	in	sig	efter	jordens	magnetfält.	

Skalan	är	0	–	360	grader	med	markeringarna	E,	S,	W,	N	
(90°,	180°,	270°	och	360°)	för	de	fyra	väderstrecken.


(Notera	att	skalan	i	kompassfönstret	är	’omvänd’.)

På	grund	av	inklinationen	(magnetlinjernas	lutning	nära	
polerna),	har	kompassnålen	försetts	med	en	liten	
motverkande	tyngd.	Detta	gör	att	nålens	tyngdpunkt	
hamnar	något	vid	sidan	av	vridningscentrum.

Tyngd

Tyngdpunkt

(Notera	att	6	är	60°)

Magnetkompassen
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Navigation	–	2.	Magnetism	och	kompasser	(forts)

Vid	acceleration	österut,	vrids	kompassnålen.	Enligt	bilden	
’släpar’	S-polen	efter	en	smula	(vridning	enligt	de	röda	
pilarna).	Skalan	vrids	så	att	ett	lägre	gradtal	visas.	


(Motsvarande	fel	vid	acceleration	mot	väster	men	inget	fel	i	 
nord/syd-riktning.)

Accelerations-	och	svängfel	hos	magnetkompassen

Vid	sväng	uppstår	också	en	accelerationseffekt.	
Bilden	visar	en	nordlig	kurs	som	svänger	
österut.	Då	kommer	nålen	att	vridas	enligt	de	
röda	pilarna.

Hur	skall	felen	tolkas?		Hur	blir	det	på	sydlig	kurs	med	sväng?		Sväng	västerut?	



En	devieringsprocedur	med	flygplanet	är	att	ta	
reda	på	avvikelsen	mellan	magnetisk	nord	och	
vad	kompassen	i	planet	visar.


Deviering	skall	ske	regelbundet.


Resultatet	skall	finnas	synligt	i	flygplanet.		
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Compass	swing	(deviering)
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