
True Heading, variation, deviation  1(3)

De olika komponenterna för att fastställa t.ex. CH, MH, osv kan 
också ritas på en enkel skala och betraktas som t.ex. en ritning.


Nedan visas TH som en svart punkt och variation (röd linje) som 
en avvikelse från TN (svart linje).

Deviationen (grön linje) visas som en avvikelse från variationen.

Resulterande värde för t.ex. CH kan lätt beräknas som en 
addition över de olika ’sträckorna’.
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Det kan också underlätta genom 
att rita (ungefär) skalenligt. 

Se nästa sida.
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True Heading, variation, deviation  2(3)

Om TH  är nära 360 grader kan 
kompassbilden bli rörig. Då är en 
linjegraf antagligen lättare att tolka 
(här är TH = 357 grader):



Matematisk beräkning av CH givet TH och avvikelser


En matematisk formel för CH kan skrivas  CH = TH – avvikelser dvs 
som 

CH = TH – var – dev 

Exempel 1 - 4:  

CH = 120 – (–10) – (–3) = 120 + 10 + 3 = 133 

CH = 100 – (–10) – (5) = 100 + 10 – 5 = 105 

CH = 62 – (7) – (–4) = 62 – 7 + 4 = 59 

CH = 71 – (5) – (4) = 71 – 5 – 4 = 62 

Provkör i nafk.se (notera att det inte finns någon vind)
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